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Pycckumn

BriGeprTe MECTO MOHTaXXa AETEKTOPA B 3aBUCUMOCTM OT HYXKHO obnactu
[EeTEKTMPOBaHMWs, obpallas BHMMaHWe Ha pekoMeHayemyto BeicoTy 2.1M. Ecnn
Hy)KHa Jpyrasi BbicoTa yCTaHOBKM, NOABWHLTE NNaTy AeTekTopa BHYTpY Koprnyca
[0 HY>XHO OTMETKW Ha NeBoi cTopoHe nnatbl. MoxeT ObITe Heobxoauma
Hebornbluasi KOPPEKLYMS B 3aBUCMMOCTU OT HyXXHOW obnacTu. Jliobas
perynupoBska AoimkHa GbiTb NpoBepeHa TECTOBLIM NMPOXOAO0M MO OXPaHSAeMOM
obnacTu.

W3berante YyCTaHOBKU OaT4yMUKOB BONU3M UCTOYHUKOB NMOMEX: oTpaxatwuine
NOBEPXHOCTH, I'IpﬂMOVI NOTOK BO34yXa OT BEHTUNATOPOB MU OKOH, NCTOYHUKN
napa unu I/IHCbpaKpaCHOFO cBeTa, oTonnTenn, XonoaunbHUKU 1 NeYn.

He mpoezaiime ceHcOp nasibyamu, mak Kak 3mo moxem 6bimb
npu4uHol HeucnpaeHocmu amyuka. [ins1 Yucmku ceHcopa
ucnonb3ylime Yucmyr MsIi2Kyr0 mMpSINKy u Yyucmalil cnupm.

Mocrne BbIGOpa MeCTa YCTaHOBKW AaTumKa, MPOCBEPNNTE OTBEPCTUS OISt BUHTOB
(cMm. PucyHok 2).

MoakntoyeHne geteKkropa

MoacoeaunHuTe YeTbipe KOHTakTbl, oTMeyveHHble RED, BLACK, GREEN u
YELLOW kaxporo feTtektopa K COOTBETCTBYIOLLUM KOHTAKTaM Ha KOHTPOSIbHOM
naHenu, kak nokasaHo B pucyHke 1. lNogaya nuTaHus Ha4YMHaET LMK
TECTMPOBaHUS KOHTponnepa u namatu. KpacHein 1 3eneHbii CU'bl Oyaet
MuraTb, NoKas3blBas, 4To cuctema B nopsigke. Korga CUI’bl nepectatot murathb,
neTekTop B paboyem pexume.

MporpammupoBaHue mogyns

[ins BxoAa B peXxum NnporpamMM1MpoBaHns MOAYNen:

Haxmute n ygepxute knasuwy [0].

BeegwuTe [KOO UHCTANNATOPA].

BeeauTte Homep cekuun [4003] (EVO) / [953] (DGP-848).
BeeauTte 8-3HauHbIVi [CEPUAHBLIN HOMEP] aeTekTopa.
BBeAuTe 3-3Ha4HbI HOMEP HYXHOW [CEKLIMK]

MepekmntounTe HyXXHble ONUMKN U BBEAUTE HYXXHble AaHHble.

oukrwbh=

ObpaTnTe BHUMaHWe, YTO CEPUNHBIA HOMEP HaxoaMTCA Ha MeTannu4eckoM
aKpaHe getekTopa (cM. PucyHok 1).

OpvHouyHas/gBoMHasA o6paboTka (ppoHTa cMrHana

Cekuwms [001]: Onuwms [1]

OTa HacTpoika onpeaenseT pexum paboTbl Npoleccopa AeTekTopa.
OpuHovHasi obpaboTka hpoHTa curHana AomkHa 6biTe BKIHOYEHA Npu
HOpMarbHbIX YCNIOBUSAX, KOrAa MOMeXn MUHUMasbHble. [IBoiiHas obpaboTka
poHTa curHana obecneunBaeT 60MbLUYI0 HEBOCTIPUMMUYNMOCTL K NIOXKHBIM
TPEBOroMm, KOrAa AaTymK CMOHTVPOBAH HeAaneko OT MCTOYHMKOB MOMEX,
KOTOpble MOryT BNMATb Ha paboTy getektopa. CMoTpuTe Tabnuuy.

BKIMIOYEHO = OgmHo4Has (3aBoackast yCTaHOBKA)
BbIKJTIOYEHO = [iBoitHas

UHankauma TpeBoru
Cekuws [001] : onums [2]

Korga onums [2] B cekuum [001] BkntoveHa 1 OeTeKTop oBHapyxuBaeT curHarn,
KOTOPbI COOTBETCTBYET XapakTepuCTKaM CUrHana ABWXEHUst N Jocturaet
HY>XHOIO YPOBHS SHEpruun ans Tpesoru, kpacHeln CU[ 3aropaetcsa Ha 5 cekyHa.
CwmotpuTe Tabnumuy.

MHaukauma curHanoB ABUXEHUA U NOMeX
Cekuus [001] : onumn [3] v [4]

UHAukayus cusHana deuxeHus : Korga onuums [3] B cekumm [001] BkntoveHa n
[eTekTop 06HapyXXMBaEeT CUrHarn, KOTOPbI COOTBETCTBYET XapakTepUcTKam
CUrHana ABWXEHUS, HO He JOCTUraeT HY)XXHOTO YPOBHSI SHEPrumn Ans Tpesoru,
kpacHbii CUJ] BCnbIXHET OAMH pa3 MHAULMPYS, YTO CUrHamn COXpaHeH B NaMsATw.
CwmoTpuTe Tabnumuy.

UHOukayusi nomex : Korga onuus [4] B cekuum [001] BkntoueHa 1 AeTEKTOP
ob6HapyxuBaeT nomexy, 3eneHoii CU[ BCNbIXHET OAUH pa3 MHAMLMPYS, YTO
curHan 6bin otbpolueH. CMmotpuTe Tabnuuy.

PacnosHaBaHue BCKPbITUA KOpnyca
Cekuus [001] : onums [5]

Koraga onums [5] B cekuum [001] BkntoveHa 1 AaTyumk BCKPbITUSA Kopriyca
cpabotan, AeTekTop NOCbiNaeT CUrHan BCKPbITUA Kopnyca B naHens. CmoTpute
Tabnuuy.

HacTtpoika uudpoBoro akpaHa

B pexnve 06bIYHOTO 9KpaHa OeTeKTop HacTpoeH Ansd paGOTbI B OObIYHbIX
ycnoBusx. B pexnme BbICOKOro ypoBHA LlVI(prBOI'O 3KpaHNpPOBaHUA OETEKTOP
HacTpoeH ansa pa6OTbI B YCNOBUAX BbICOKOIo pnUCka BO3HMKHOBEHUA NMOMEX U
obecneuynBaet BbICOKYH) HEBOCIMPUUMYNBOCTb NOMEXaM, HO B 3TOM Criyyae
AETEKTOP MOXEeT pearmpoBsatb MeaneHHee.

Cekuus [002] : YyBcTBMTENBHOCTD

000 = O4eHb HN3KMI YPOBEHb IKPAHNPOBAHMS (OYEHb BbICOKas
YYBCTBUTENBHOCTb)

001 = Hu3kuih ypoBeHb 3KpaHMPOBaHWSA (BbICOKas YyBCTBUTENbHOCTL)
002 = O6bI4YHbIM YPOBEHb 3KPAaHUPOBaHUA (3aBOACKas yCTaHOBKa)
003 = BbICOKMIA YPOBEHb 3KpPaHMPOBaHWSA (HU3Kasi YyBCTBUTENBHOCTD)

HEBOCI'IpVIVIM‘-IVIMOCTb K ABNXEeHUI0 XXUBOTHbIX
[1Ba npoTuBoda3HbIX ABYX3NEMEHTBbIX CeHcopa AaTtunka DM70 B mecTe ¢

3anaTeHToBaHHOM NnH3om “Pet Friendly” 3HauuTenbLHO yMeHbLIAET KONMMYECTBO
TPEBOT, BbI3BaHHbIX JOMELUHUMM XUBOTHBIMU. [Nl reHepauum TpeBoru
HeobxoaMMo, YTOGbI OBGBEKT NEpecek Nnyyn 06emx - BEPXHETO U HUXHETO
ceHcopoB (CM. PucyHok 3). N3-3a ManeHbkoro pocta 1 obbema goMallHKX
XMBOTHBbIX, NPY UX ABUXEHWUM, HE ByayT co3aaBaTbCsl CUrHasbl, 4OCTATOYHbIE
OIS reHepauumn TPEBOTU.

TecTOBbI Npoxopn,

Mpu Temnepatype 20 °C, Bbl MoxeTe nepeceyb He GonbLle 0QHOro cekTopa
(cocTosLwero 13 2 nyyen, NEBOro U NPaBOro aNemMeHTa ceHcopa) Ha
OXpaHAeMOol TEPPUTOPUU, UCNOMb3Ys NOOYH0 CKOPOCTb NepeasmkeHust. MNpu
MCMNOSb30BaHUM BbICOKOTO YPOBHS LICHPOBOIo SKpaHUPOBaHUSI MOXET
noHagobuTbecs 6onblue ABMXEHWI ANs reHepauumn TpeBoru. Ha pacctosiHum
12m oT geTekTopa, pasmep cektopa okono 1,8m. MNpu TecTuposaHun Bcerga
OBUratecb nonepek Nyt obHapyXeHus1, a He NO HanpaBeHNIO K AaTUKKY.
PekomeHayeTcs TECTOBBIM NPOXOAOM NPOBEPSATH AATYUKM MUHUMYM pas3 B rofd.

FapaHTus

[insi nonyy4eHUs NOmnHo MHGopMaLmMn 0 rapaHTUiiHbIX 06513aTenbCTBax Ha AaHHbIA NPOAYKT, npockbba
o3HakomuTcs ¢ pasgenom Limited Warranty Statement (OrpaHuyeHHas rapaHTus), KOTOPbIA MOXHO HAUTK
Ha HaweM caite www.paradox.com/terms. Vicnonb3ys AaHHbIN NpofykT Paradox, Bbl npuHuMaeTe Bce
rapaHTWiiHble YCIIOBUS 1 CPOKM.

OToT npubop coBmecTuMm ¢ nogpasaenom (B) pasgena 15 npasun FCC. Onepauuv npu cobniogeHnmn
cneaylowmnx AByx ycnosuid: (1) AaHHOe YCTPOMGTBO He MOXeT co3faBaTh BpeaHbIX NoMex 1 (2) AaHHoe
YCTPOWCTBO AOMKHO NPUHMMATL MioBble NOMexw, BKIloHas MoOMexw, KOTopble MOryT Bbi3BaTb
HexenarenbHble onepauum.

© 2007 Paradox Security Systems Ltd. ABTopckue npaea 3almileHbl. M3ameHeHns B cneumdukaumsx
MOryT OCyLLeCTBNATLCA 6e3 NpeaBapuUTeNnbHOMO NpeaynpexaeHns. [leicTBUTenNbHLI OAVNH UM HECKONbKO
nateHToB CLUA: 7046142, 6215399, 6111256, 6104319, 5920259, 5886632, 5721542, 5287111, 5119069,
5077549, RE39406 n/unu apyrve. MoryT npuMeHsITbCA kaHaZckve 1 MexayHapoaHble nateHTs! : LODIFF®
nuH3a: nateHT Ne4,787,722 (CLLA). Digiplex u Digiplex EVO siBnsitoTcs 3aperncTpypoBaHHbIMU TOProBbIMU
Mapkamu komnanum Paradox Security Systems Ltd unu ee gouepHux npeanpusituii B Kanage, CLUA n
Apyrux ctpaHax. LODIFF® siBnsieTca 3aperncTpMpoBaHHON TOProBoii MapKoi komnaHum Fresnel
Technologies Inc.

PucyHok / Figure 1

Ta6bnuua / Table / Tabla 1

3ne|<Tpmecme KOHTaKTbI
Electrical connectors
Conectadores eléctricos
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[aTyunk BCKpbITUS KOopnyca
Anti-tamper switch
nterruptor antisabotaje
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naHenb Digiplex
To Digiplex
control panel
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CW[ netekTupoBaHus/TpeBoru (kpacHbiin) CeHcopbl

Detect/alarm LED (red)

uz LED de deteccion/alarma (roja)

E

MHamkaTop nomex (3eneHbiin)

Protect indicator (green)

ndicator de proteccion (verde)

Sensors
Sensores

H

Metannuueckuii akpaH
RF metal shield
Blindaje metalico

Cekuus / Section [001]

%T)Ltm/ Pycckuii English Espaiiol
[1] OpvHoYHas/aBoHas Single/Dual Processing Procesamiento simple/doble
obpaboTka

ON = Polaridad simple A
OFF = Polaridad dual

BKIl. = OauHouHas A
BbIKI1. = [1BoiHas

ON = Single edge A
OFF = Dual edge

Alarm Indication Indicador de alarma

(red LED illuminates for 5 secs.) | (La luz LED roja se ilumina
por 5 segs.)

[2] WHaunkauus tpesorn
(kpacHbin CUA roput 5
ceKkyHa

BKI1. = BkntoueHo A
BbIKI. = BeikntoyeHo

ON = Habilitada A
OFF = Deshabilitada

ON = Enabled A
OFF = Disabled

Indicador de sefiales de
movimiento
(luz LED verde parpadeara)

ON = Habilitada A
OFF = Deshabilitada

[3] WNHavkauns oBuxeHns
(kpacHbln CU[ MuraeT)

Movement Signal Indication
(red LED will flash)

BKJ. = BknioueHo A ON = Enabled A

BbIK/. = BeikntoyeHo OFF = Disabled
[4] MHankaumus nomex Non-movement Signal Indicador de sefiales de no-
(3enenbit CUL muraer) Indication movimiento

(green LED will flash) (luz LED verde parpadeara)

ON = Enabled A
OFF = Disabled

ON = Habilitada A
OFF = Deshabilitada

BKI. = BknioueHo A
BbIK/. = BeikntoyeHo

c F
BuHT KpenneHua nnatbl Mnata AeTeKkTopa
PCB screw PCB
Tornillo de la PCI PCI
PucyHok / Figure 2
Nl 1l ¢ A OrtBepcTusi AnNs yrnoBow YCTaHOBKU
C N Corner Mount
B —— B Montaje en esquina
A = 0 A B OTBepC:I'I/Iﬂ ONs yCTaHOBKWN Ha
NMOCKON NOBEPXHOCTH
Flat Surface Mount
' A Montaje en superficie plana
B —b—— —— B C OrtBepcTya ANns npoBoAos
Wire entry
— | Entrada de cables

[5] PacnosHaBaHue BCKpbITUS
kopnyca

Tamper Recognition Raconocimiento de Sabotaje

BKI1. = BknioyeHo ON = Enabled
BbIKI. = BeiknioueHo A OFF = Disabled A

ON = Habilitada
OFF = Deshabilitada A

A = 3aBopckas yctaHoBka / Default setting / Valor de fabrica

Cekuus [002]: HacTpoiiku umudpoBoro akpaHUpoBaHUA

_ |/ (000 po 003 wyBcTBMTENBHOCTbL; 3aBoACKas HacTpoika: 000)

000 = O4eHb HM3KWUI YPOBEHb IKPAHUPOBAHUA
(oYeHb BbICOKasi YyBCTBUTENbLHOCTb A)

002 = OBbIYHbIN YPOBEHb KPAHUPOBaHUS
(06bl4Hasn YyBCTBUTENLHOCTD)

001 = Huskuit ypoBeHb IKpaHUpPOBaHWS
(BblCOKas YyBCTBUTENbLHOCTb)

003 = Bbicokuii ypoBeHb 3KpaHUpoBaHus
(HW3Kas YyBCTBUTENbHOCTB)

Section [002]: Digital Shield Setting

_/__/__ (000 to 003 sensitivity; default:000)

PucyHok / Figure 3

001 = Low shield (high sensitivity)
003 = High shield (low sensitivity)

000 = Very low shield (very high sensitivity) A
002 = Normal shield (normal sensitivity)

Top view
90°
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Side view

21m

Todas las medidas estan en metros y (pies).
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1m
(35ft)

Section [002]: Configuracién del blindaje digital

_/__/__ (000 a 003 sensibilidad; de fabrica: 000)

000 = Blindaje muy bajo (sensibilidad muy alta) A
002 = Blindaje normal

001 = Blindaje bajo (alta sensibilidad)
003 = Blindaje superior (sensibilidad baja)

TexHuueckue XapakTepucTukun

DM70

Tun ceHcopa

2 [1ByxanemMeHTHbIX

[eomeTpust ceHcopa

MpsimoyronbHMK

CKOpOCTb ABMXEHUS

0,2 po 7 m/cek

Pabouasi Temnepatypa

-20 °C no +50 °C

Bxoa nutanus

9-16 B noCTOSIHHOrO TOKa

MoTpebrneHne Toka

16 MA (06bi4HOEe); 30 MA (MakcumMarnbHoe)

Momexo3alumeHHOCTb

30 po 60 B/m

JlnHza

JlnH3a Fresnel 2-oro nokoneHus

O6nacTtb gencteus: 90°

11m X 11m

BeicoTa YCTaHOBKU

20mMpa02,7m

WNHavkauusa Tpesoru

KpacHbii CU[ ropuT 5 cekyHA

MHavkauma curHana gBukeHus

KpacHbii CU[ ropuTt 0,25 cekyHA,

MHamkaums nomex

3eneHbii CUL roput 0,25 cekyHn

Bbixop TpeBorv / BCKpbITUS Kopryca

Mo agpecHol WuHe




English

Select the detector’s installation site, based on the required coverage and
recommended height of 2.1m (7ft). Avoid proximity to any of the following:
reflective surfaces; direct air flow from vents, fans and windows; sources of
steam/oil vapor; objects causing temperature changes such as heaters,
refrigerators and ovens; and infrared light sources.

If another installation height is called for, move the PCB to the proper installation
height indicated on the right side of the PCB. A small adjustment may be
required, depending on the protected area. Any PCB adjustments should be
followed by a walk-test of the protected area. Walk-testing verifies that the
required coverage is in place, as per the lens pattern being used.

Do not touch the sensor surface as this could result in a detector
malfunction. Clean with a soft cloth and pure alcohol if necessary.

After selecting the detector's location, drill or punch out holes for the screws as
described in Figure 2.

Powering the Motion Detector

Connect the four terminals labeled red, black, green and yellow of each detector
to the corresponding terminals on the control panel as shown in Figure 1.
Powering the detector initiates a self-testing program for the signal processor
and memory. The red and green LED will flash to indicate that the system is fully
operational. When the LEDs are no longer flashing, the detector is ready.

Module Programming

To enter the Module Programming Mode:

7. Press and hold the [0] key

8. Enter the [INSTALLER CODE]

9. Enter section [953] (DGP-848) / [4003] (EVO)

10.Enter the detector’s 8-digit [SERIAL NUMBER]

11.Enter the 3-digit [SECTION] you wish to program

12.Turn the desired option on/off or key in the required data

Please note that the serial number is located on the detector’s metal shield
(refer to Figure 1).

Single/Dual Edge Processing

Section [001]: Option [1]

This setting determines the DSP (Digital Signal Processing) operational mode of
the detector. Single Edge Processing mode should be used in normal
environments with minimal sources of interference. Dual Edge Processing mode
provides better false alarm rejection in the case where the detector is placed
near sources of interference that can adversely affect the motion detector. Refer
to Table 1.

ON = Single Edge (default)
OFF = Double Edge

Alarm Indication

Section [001]: Option [2]

When option [2] in section [001] is enabled and the detector detects a signal
that matches the characteristics of a movement signal and reaches the required

accumulated energy level for an alarm, the red LED will turn on for 5 seconds.
Refer to Table 1 for more information.

Movement and Non-Movement Signal Indication

Section [001]: Options [3] and [4]

Movement Signal Indication: When option [3] in section [001] is enabled and the
detector detects a signal that matches the characteristics of a movement signal,
but does not reach the required energy levels for an alarm, the red LED will flash
once indicating the signal was kept in memory.

Non-Movement Signal Indication: When option [4] in section [001] is enabled
and the detector detects a non-movement signal, the green LED will flash once
indicating the signal was rejected. Refer to Table 1 for more information.

Tamper Recognition
Section [001]: Option [5]
When option [5] in section [001] is enabled and the tamper switch is open (cover

removed), the detector will send a tamper message to the control panel. Refer to
Table 1 for more information.

Digital Shield Setting
Section [002]: Sensitivity

In Normal Shield mode, the detector is set for normal environments. In High
Shield mode, the detector is set for high-risk environments (potential
interferences) and therefore provides greatly increased false alarm immunity.
However, response time and detector speed may be slower. Refer to Table 1.

000 = Very Low Shield (Very High Sensitivity) default
001 = Low Shield (High Sensitivity)

002 = Normal Shield (Normal Sensitivity)

003 = High Shield (Low Sensitivity)

Pet Immunity

The DM70’s two opposed dual element sensors combined with the proprietary
Pet Friendly lens greatly decrease false alarms created by pets. In order to
generate an alarm, an object must cross the beams created by both the lower
and upper sensor (refer to Figure 3). Due to the small height and volume of pets,
they will not generate the required signal value normally recognized as an alarm
situation.

Walk-Testing

At 20°C (68°F) you should not be able to cross more than one complete zone
(consisting of 2 beams, left and right sensor detecting elements) in the coverage
area with any kind of movement. When using higher level digital shield settings,
the amount of movement required to generate an alarm is increased. The
approximate width of a full beam at 12m (40ft) from the detector is 1.8m (6ft).
When walk-testing, always move across the detection path, not toward the
detector. The installer should test the detectors at least once per year.

Warranty

For complete warranty information on this product please refer to the Limited Warranty Statement found on
the website www.paradox.com/terms. Your use of the Paradox product signifies your acceptance of all
warranty terms and conditions.

This device complies with Part 15 Subpart (B) of FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions: (1) this device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any
interference received, including interference that may cause undesired operation.

© 2001-2009 Paradox Security Systems. All rights reserved. Specifications may change without prior
notice. One or more of the following US patents may apply: 7046142, 6215399, 6111256, 6104319,
5920259, 5886632, 5721542, 5287111, 5119069, 5077549 and RE39406 and other pending patents may
apply: LODIFF® lens: patent #4,787,722 (U.S.). Digiplex and Digiplex EVO is are trademarks or registered
trademarks of Paradox Security Systems Ltd. or its affiliates in Canada, the United States and/or other
countries. LODIFF® is a registered trademark of Fresnel Technologies Inc.
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2 Dual elements

Rectangular

0.2m~7m/sec. (0.6~23ft/sec.)
-20°C to +50°C(-4°F to +122°F)

Technical Specifications
Infrared sensor type
Sensor geometry
Detection speed
Operating temperature

Voltage input 9-16 Vdc
Current Consumption 16mA (typical); 30mA (maximum)
RFI / EMI rejection 30 to 60V/m

2nd Generation Fresnel lens

11m X 11m (35ft X 35ft)

2m to 2.7m (71t to 9ft)

Red LED, constant light for 5 sec.
Red LED, 0.25 sec.

Green LED, 0.25 sec. (lights when
RFI/EMI rejected)

Via Communication Network

Lens

Coverage - 90° viewing angle
Installation height

Alarm Indicator

Detect Indicator

Protect indicator

Alarm output / Tamper switch

Espanol

Elija el lugar de instalacién del detector, teniendo en cuenta la cobertura y la
altura recomendada de 2,1m (7ft). Evite ubicarlo cerca de las siguientes fuentes
de interferencia: superficies reflectantes, corrientes de aire provenientes de
sistemas de ventilacion, ventiladores y ventanas; fuentes de vapor de agua /
humo de aceite; objetos que provoquen cambios de temperatura como aparatos
de calefaccion, refrigeradores y hornos; y fuentes de luces infrarrojas.

De ser necesaria otra altura de instalaciéon, mueva la PCI a la altura de
instalacion adecuada que se indica en el lado derecho de la PCI. Se podria
necesitar un pequefio ajuste, dependiendo del area protegida. Todo ajuste
efectuado a la PCI debe ser seguido de una prueba caminando en el area
protegida. La prueba caminando sirve para verificar si se tiene la cobertura
deseada, de acuerdo al tipo de lente empleado.

funcionamiento del detector. De ser necesario, limpie la superficie

f No toque la superficie del sensor pues puede provocar el mal
del sensor con un pario delicado y alcohol puro.

Después de haber seleccionado la ubicacion del detector, taladre o haga los
agujeros para los tornillos como se describe en la Figura 2.

Encendido del Detector

Conecte los cuatro terminales marcados red (rojo), black (negro), green (verde)
y yellow (amarillo) de cada detector a los terminales correspondientes en la
central como muestra la Figura 1 (ver al verso). Encender el detector inicia un
programa de auto-prueba de sefial del procesador y de la memoria. Las luces
LED roja y verde parpadearan para indicar que el sistema funciona en su
totalidad. Cuando las luces LED dejan de parpadear, el detector esta listo.

Programacién de Médulo

Para acceder al Modo de Programacién de Médulo:

. Mantenga pulsada la tecla [0]

. Entre el [cODIGO DE INSTALADOR]

. Ingrese la seccion [953] (DGP-848) / [4003] (EVO).

. Ingrese los 8 digitos del [NUMERO DE SERIE ] del detector.

. Ingrese los 3 digitos de la[ SECCION] que desea programar

. Active (ON) / Desactive (OFF) la opciéon deseada o ingrese los datos
requeridos.

Note que el niumero de serie se encuentra en la caja metalica del detector (ver
la Figure 1).

OB WN =

Procesamiento de Polaridad Simple/Doble

Esta configuracion determina el modo de funcionamiento de Procesamiento
Digital de Sefiales del detector. El Procesamiento de Polaridad Simple debe ser
usado en ambientes normales con minimas fuentes de interferencia. El
Procesamiento de Polaridad Doble ofrece un mayor rechazo a las falsas
alarmas si el detector esta ubicado cerca de fuentes de interferencia que
pueden afectarlo negativamente. Consulte la Tabla 1.

ON = Polaridad simple (de fabrica)
OFF = Polaridad dual

Indicador de Alarma

Seccién [001]: Opcion [2]

Si la opcidn [2] en la seccion [001] esta habilitada y el detector detecta una
sefial que corresponde a las caracteristicas de una sefial de movimiento y
alcanza el nivel requerido de energia acumulado para una alarma, la luz LED
roja se encendera por 5 segundos. Consulte la Tabla 1.

Indicador de Seinales de Movimiento y de No-Movimiento
Seccion [001]: Opciones [3] y [4]

Indicador de Sefial de Movimiento:Si la opcion [3] en la seccion [001] esta
habilitada y el detector detecta una sefial que corresponde a las caracteristicas
de una sefial de movimiento que no alcanza el nivel requerido de energia para
una alarma, la luz LED roja parpadeara una vez para indicar que la sefal fue
almacenada en memoria.

Indicador de Sefial de No-Movimiento: Si la opcién [4] en la seccién [001]esta
habilitada y el detector detecta una sefial de no-movimiento, la luz LED verde
parpadeara una vez para indicar que la sefial fue rechazada. Consulte la
Tabla 1 para mas informaciones.

Reconocimiento de Sabotaje
Seccién [001]: Opcidn [5]
Si la opcion [5] en la seccion [001] esta habilitada y el interruptor antisabotaje

es activado (cubierta quitada), el detector enviara un mensaje de sabotaje a la
central. Consulte la Tabla 1.

Configuraciéon del Blindaje Digital Shield

Seccién [002]: Sensibilidad

En el modo Blindaje Normal, el detector esta configurado para ambientes
normales. En el modo de Blindaje Superior, el detector esta configurado para
ambientes de alto riesgo (interferencias potenciales) y por consiguiente brinda
una inmunidad acrecentada contra las falsas alarmas. Sin embargo, el tiempo de
respuesta y la velocidad del detector podrian ser mas lentos. Consulte la Tabla 1.

000 = Blindaje Muy Bajo (sensibilidad muy alta) de fabrica
001 = Blindaje Bajo (alta sensibilidad)

002 = Blindaje Normal

003 = Blindaje Superior (sensibilidad baja)

Inmunidad contra Mascotas

Los dos sensores con elementos de doble oposicion del DM70 combinados con
el exclusivo lente A Prueba de Mascotas disminuye enormemente el riesgo de
falsas alarmas causadas por los animales. Para poder generar una alarma, un
objeto debe atravesar los haces creados por los sensores superior e inferior
(ver la Figura 3 al verso). Debido al pequefio tamafio y peso de las mascotas,
éstos no generaran el valor de sefial normalmente necesario para que se
reconozca una sefial de alarma.

Prueba Caminando

A una temperatura de 20° C (68° F), usted no deberia ser capaz de atravesar
mas de una zona completa (consistente de 2 haces - elementos de deteccion
derecho e izquierdo) en el area de cobertura con ningun tipo de movimiento. Al
emplear una configuracion de blindaje digital de nivel superior, se requiere una
mayor cantidad de movimiento para generar una alarma. El ancho aproximado
de un haz completo a 12m (40ft) del detector es de 1,8m (6ft). Al efectuar la
prueba caminado, muévase siempre atravesando la trayectoria de deteccion,
no hacia el detector. El instalador debe efectuar una prueba de los detectores
por lo menos una vez al afo.

Garantia

Para una informacion detallada acerca de la garantia de este producto consultar la Declaracion de
Garantia Limitada (en inglés) que se encuentra en el sitio web de paradox: www.paradox.ca/terms. El uso
de este producto Paradox significa la aceptacion de todos los términos y condiciones de la garantia.

Este dispositivo cumple con la Parte 15 Subapartado (B) de los reglamentos FCC. Su operacion esta
sujeta a las dos condiciones siguientes: (1) este dispositivo no debe causar severa interferencia, y (2) este
dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo interferencia que podria causar un
funcionamiento no deseado.

© 2001-2009 Paradox Security Systems. Todos los derechos reservados. Las especificaciones pueden
cambiar sin previo aviso. Una o mas de las siguientes patentes EE.UU. podria aplicarse: 7046142,
6215399, 6111256, 6104319, 5920259, 5886632, 5721542, 5287111, 5119069, 5077549 y RE39406 y
otras patentes pendientes podrian aplicarse. Lente LODIFF®: patente #4,787,722 (EE.UU.). Digiplex y
Digiplex EVO son marcas de comercio o marcas registradas de Paradox Security Systems Ltd. o de sus
afiliados en Canada, Estados Unidos y/o otros paises. LODIFF® es una marca registrada de Fresnel
Technologies Inc.

Especificaciones Técnicas DM70

Tipo de Sensor Infrarrojo 2 Elementos Dobles

Geometria del Sensor Rectangular

Velocidad de deteccion 0.2m~7m/seg. (0.6~23ft/seg.)

Temperatura de funcionamiento -20° C a +50° C (-4° F a +122° F)

Tension de entrada 9-16 Vcc.
Consumo de Corriente 16mA (tipico); 30mA (maximo)
Rechazo a interferencias 30 a 60V/m

electromagnéticas y de radiofrecuencia

Lente Lente Fresnel de 2da Generacién

Cobertura - angulo de visién de 90° 11m X 11m (35ft X 35ft)

Altura de Instalacion 2m a 2,7m (7ft a 9ft)

Indicador de Alarma Luz LED roja, luz constante por 5

seg.

Indicador de Deteccion Luz LED Roja, 0,25 seg.

Indicador de Proteccion Luz LED verde, 0,25 seg. (luces al
rechazarse interferencias de

radiofrecuencia /electromagnéticas)

Salida de alarma / Interruptor Via el Combus

antisabotaje
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